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A. Sauvegarde

1 Export configuration:

Aprés ouverture du logiciel, puis vous étre connecté, cliquez sur "File" puis "Export"

LinMot-Talk 4

I Search  Confroller  Services  Options  Window  Tools  Manuals Help

Login/Open Offline ... ER on COM1 (USER] W B < SEA
Create Oﬁ'—“ne - | g o e b - ¢ e

 Contral ;"ﬁ__{__:‘-:
Scanning {with CAMNush) |

] . 0: Switch Ore. | TN Drigital |mput x4, 3
Scanning (via Ethernet) li_ 1: Yoltage Enable.......... i R Forced by Parameter
Logout i 2 Muick Stop............ 1 ... Forced by Parameter
= I 3 Enable Operation...... 1 ... Farced by Parameter
| Import... i A bt ) [ Forced by Parameter
[ [ ; EIFIEBRE, v it 3 [ Forced by Parameter
== =l [ [ E: Go To Position.......... o ... Interface
(& Install Firmware .. [ 7 Ermor Acknowledge... 0 ... Interface
[ M & JogMove +.... 0 Interface
[ =a » [ ] FJogMaove - | Interface
| 10: Reserved................. o ... Mo Source Specified
Exit |'L 11:Hame........ o ... Drigital Inpt x4, 4
- 12: Clearance Check... D ... Interface

Sur cette nouvelle fenétre "Enregistrer sous":

} Enregistrer sous

Donnez un nom a votre fichier

1 Encegisties dans - |15 Linmat - «emeE-
puis cliquez sur la touche :

™ =

o :
| e documents

necents
= 9 4
= — :
i Bueau :
= i
i b

L l
m Mes documents '

. a
T Poste de tiavail
f i g Mo ch fichies - {m | | Ereegiser ||
| b
Il Favonsdseau  Tipe: | Configuratioh ["Imc] x| Anrver e
i
: i
e
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Puis sélectionnez les données a enregistrer dans cette fenétre:

Select the data to be exported. [E|
P4 Expart Al
= [ Parameters
oS puis cliquez sur la touche : ak
- [¥ Mation Cartral S
o[ Master Slave Spplication
—-[¥ O:zcilloscope
o8 Default
- [ Meszages
% Meszages List
I-[3 Erors
¢ [ Ermars List
= [® Curves
¢ = [® Download Curve
: “o [ AR 100mm
—|-[» Command T able
‘.. [ Command T able

0k Cancel

et Parameter Data 05
aet Parameter Data Motion Control 5w

et Parameter D ata Master Slave Application
Le logiciel enregistre les données:
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Et I'export des données est terminée, votre fichier est créé:

Enregistrer sous

Enregistrer dans : ||.:'} Lirrmat :_1 - ﬁ Ed~

uessais export, Imc

@.

tes documents
récents

m

: L
T |
ul]

=

tes documents

—

@

Poste de trawvail

- Mo du fichier ; 1 j Enregistrer |
Favoris ézeau  TWpe: JEanlguratlun [*Imc) :_j Annuler
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LinMot Logiciel LinMot Talk :

2 Import configuration :

cliquez sur "File" puis "Import":

% LinMot-Talk 4

=N Search  Confroller  Services  Options  Window  Tools  Manuals Help

Login/Open Offline ...
Create Offline ...
Scanning {with CANush)
Scanning {via Ethernet)
Logout

E Export ... & '

& Install Firmware .,
=i r

Exit

-]

Sur cette nouvelle fenétre "Ouvrir":

Rregarder dans: - | (23 Linmo =]

S
N

Mz documents

N Poste de travad

ER on COM1 [USER]

= [ g 2

=~ E < sEAE

Cantral e |

0 Switch D, | e Drigital [nput #4.3
1:Yaltage Enable.......... i R Farced by Parameter
2 0uick Stope. 1 ... Forced by Parameter
3 Enable Operation...... 1 ... Forced by Parameter
4 Adbart T i Forced by Parameter
T = o = T TR e i Forced by Parameter
E: Go To Position............ o ... Interface

7. Emor Acknowledge.... D ... Interface

2 JogMove + | R Interface

T Jogbove - o .. |nterface

10: Reserved................. o .. Mo Source Specified
11 Hemes o i 1 Digital [nput 4.4
12: Clearance Check.... D ... Interface

il 3] Sélectionnez votre fichier

puis cliquez sur la touche :

Farvorit idteas  Hom d fichior: FS——

Fichaers de hape

[ Conigus stion [ kv
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Puis sélectionnez les données a recharger dans cette fenétre:

Select the data to be imported. rz|
[ Import 21 Bl

= [ Parameters
X 0os puis cliquez sur la touche : ak
i [ Mation Control S
L8 Maszter Slave Application
|- [¥ Dzcilloscope
L8 Default
= [® Curves
¢ 2% Download Curve
3¢ AR 100mm
|- [ Command T able
[ Command T able

Ol Cancel

Le logiciel vous demande d'arréter le firmware pour que les parameétres puissent étre rechargés dans le variateur:

Warning

(] The firmware on the controller is running. It must be stopped before the parameters can be written into the
. controller!
Do you want o stop it now?

Cancel

Cliquez sur latouche: |I ¥as
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Le logiciel recharge les données:

Set Parameter Data 05
Set Parameter D ata Motion Control 5w

Puis, vous indique que tout s'est bien
i J The configuration has been imported successfully! |passe.

Dans le cas contraire, le logiciel vous indique gu'il a créé un fichier "Log". Il faut I'ouvrir pour contrdler Iimportance des
différences entre le fichier source et le fichier destination.

Ensuite, cliqguez sur la touche "Reboot":

/. LinMot-Talk 4

Flle Search Controller Services Cpftions Window Toolks Manuals Help
T % | & B/ 4| B |[MaSTER oncoM USER) AP0 R Xt HESEGASE |

ED Project Cobap <<l
| = MASTER on COM1 USER |
= & [ G PO Switeh O sl I XA, 3 0: Qperation Enabled ...
i1 1:Voltage Ensble.......... % ...Fomce ararneter : S rdetive.. ...
L 1 1:Valtage Enabi Farced by Paramet 1: Switeh On Act
* [Ed] Parametess S R i Frraia e s 2 Frahls Mnaration

Warning &|

Puis "yes" pour redémarrer le firmware.
'.2 Do you really want to reboot the contraller?
()

Cancel ‘
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